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Датчик нагрузки ДН130В(Ц) для 
пересчета в момент на роторе 
(цепной привод)

максимальная
нагрузка Заполнить

приложение 2

Тип ротора
Наименование ротор

Ка
бе

ль 26а Кабель связи датчика 20/18 10 15 20длина
кол-во

Приложение 2

прил.2

Данный тип датчика подходит для установок имеющих кинематическую схему анологичную
схеме ЭУК-3000, ЭУК-3200. Возможность использования датчика вертикальной нагрузки на других 
установках с цепным приводом требует внимательного рассмотрения. Определяющим критерием 
является наличие изменений вертикальной нагрузки под одной из опор узла пропорционально
изменеию момента на роторе.


