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                                 2023 г.  
 

ИНДИКАТОР КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА ДКМ-140(Р) 
 
Руководство по эксплуатации 

ПЛА140.203.000.000 РЭ 

 

  
Настоящее руководство предназначено для 

ознакомления обслуживающего персонала с монтажом 
и эксплуатацией индикатора крутящего момента ДКМ-
140(Р) (далее – ДКМ-140(Р)). К эксплуатации устройства 
допускается персонал, изучивший настоящую 
инструкцию, прошедший соответствующий инструктаж 
по технике безопасности на объекте и имеющий 
необходимые допуски на проведение работ во 
взрывоопасных зонах. ДКМ-140(Р) предназначен для 
измерения крутящего момента и оборотов стола ротора 
стационарных и мобильных буровых установок. 
Измеритель используется в составе СКПБ ДЭЛ-150. 
ДКМ-140(Р) изготовлен по всем требованиям стандарта 
ISO 9001:2015 (Сертификат соответствия № 20.0445.026 
от 24 марта 2020 г.) 

 
1. Технические характеристики 

Таблица 1. Технические характеристики ДКМ-140(Р) 
Наименование параметра Значение 

Наименьший предел измерений 
(НмПИ) 0,1 кН*м 

Верхний предел измерений (ВПИ) 4.0; 7,5; 10.0; 15.0; 
20.0; 22.0 кН*м (*) 

Номинальное напряжение питания 7,2 В 

Выходной сигнал цифровой 

Протокол обмена данными Modbus 

Маркировка взрывозащиты 1ExdbIIAT6Gb 

Предел допускаемой основной 
приведенной погрешности 
измерения 

±1,5 % 

Степень защиты по ГОСТ 14254-
2015(IEC 60529-2013) IP65 

Диапазон температур окружающей 
среды от -45 до +65 °С 

Расстояние устойчивой радиосвязи 0,2…3 м 
Время работы от батарей, не 
менее 18 мес. 

Габаритные размеры Ø 205*х103 

Масса изделия, не более 25* кг 

Срок службы (назначенный ресурс) 10 лет 

      *для разных типоразмеров разные величины 

2. Устройство и работа 
ДКМ-140(Р) преобразует механические деформации 

(скручивание) в пропорциональный деформациям, 
электрический сигнал. Затем, используя данные из 
энергонезависимой памяти, внесенные при градуировке, 
ДКМ-140(Р) производит вычисление величины момента. 
Полученный результат преобразуется в цифровой код и 
передается по радиоканалу на модуль управления или 
модуль коммутации. 

Измеренное значение величины нагрузки и 
измеренное значение скорости вращения передается по 
каналу связи RS-485 на модуль управления МУ-150 для 
регистрации данных и передачи их для отображения на 
дисплее модуля индикации. 

Градуировка индикаторов ДКМ-140(Р) производится 
на  предприятии - изготовителе или специализированном 
предприятии с использованием сертифицированного 
испытательного оборудования. 

Рекомендуемый интервал между градуировкой – 1 
раз в 3 года.  

  
3. Обеспечение взрывобезопасности при 

эксплуатации 
Запрещается приступать к работам по монтажу и 

эксплуатации измерителя без подробного ознакомления с 
настоящим РЭ. 

Может применяться во взрывоопасных зонах 
наружных установок (гл. 7.3 ПУЭ) соответствует зоне 1, 
группе взрывозащищенных электроустановок IIА, 
температурному классу Т6 согласно Правилам 
безопасности в нефтяной и газовой промышленности.  

При эксплуатации ДКМ-140(Р) необходимо соблюдать 
требования ГОСТ12.3.019, Правил эксплуатации 
потребителей и Правил охраны труда при эксплуатации 
электроустановок потребителей. 

Во время эксплуатации запрещается нарушать 
пломбы и вскрывать корпус ДКМ-140(Р). 

В случае обнаружения неисправностей, необходимо 
выключить прибор, отсоединить кабель питания от 
источника питания. Затем заменить неисправный прибор 
на заведомо исправный, подключив его согласно 
документации («Руководство по эксплуатации ДЭЛ-140, 
ДЭЛ-150»). 

В процессе эксплуатации периодически проверять 
состояние кабелей связи. При выявлении нарушения 
защитного слоя на кабельных линиях, незамедлительно 
заменить поврежденный кабель. Не допускать нарушения 
герметизации. 

Обеспечение взрывобезопасности при эксплуатации 
– согласно правилам техники безопасности, 
распространяющимся на оборудование, совместно с 
которым (или в составе которого) используется 
индикатор. 

 
 ВНИМАНИЕ!!! При эксплуатации 

необходимо контролировать  
состояние приборов и кабелей 
связи.  При любых механических 
повреждениях приборов и кабелей 
связи между ними дальнейшая 
эксплуатация категорически  
запрещается!  

 
 

4. Требования к обеспечению сохранения 
технических характеристик оборудования, 

обуславливающих его взрывобезопасность 
При эксплуатации запрещается нарушать пломбы и 

вскрывать крышки измерителя. 
Запрещается при включенном модуле управления 

подсоединять и разъединять разъемы соединительных 
кабелей, кабеля питания и заземляющих проводников. 

В случае обнаружения неисправностей, необходимо 
выключить прибор, отсоединить кабель питания от 
источника питания. Затем заменить неисправный прибор 
на заведомо исправный, подключив его согласно 
документации. После замены проверить надежность 
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соединений и заземления корпусов модулей на массу 
подъемника. 

В процессе эксплуатации периодически проверять 
состояние кабелей связи. При выявлении нарушения 
защитного слоя на кабельных линиях, незамедлительно 
выключить электропитание, а поврежденный кабель 
заменить. 

Не допускать нарушения герметизации приборов. 
При обнаружении неисправностей выключить 
электропитание и неисправный прибор заменить. 

При обнаружении механических повреждений 
неисправный прибор демонтировать и отправить на 
ремонт. 

 
5. Монтаж на объекте 

ВНИМАНИЕ!!! 
Перед установкой ДКМ-140(Р) необходимо 

убедиться, что: 
• габаритные и присоединительные размеры на 

технологическом объекте соответствуют 
размерам ДКМ-140(Р) (см. рисунок №1); 

 

 
 

Рисунок 1. Габаритные и присоединительные  
размеры ДКМ-140(Р) 

 
Фланцевое соединение 

D Наружный диаметр фланца 
D1 Диаметр посадочного бурта 
h Высота посадочного бурта 

D2 Диаметр по центрам крепежных 
отверстий 

d Количество отверстий на фланце 
d Диаметр отверстий на фланце 

 
• крепежные болты и гайки присутствуют; 
• отсутствуют повреждения изоляции разъёма; 
• отсутствуют внешние повреждения составных 

частей измерителя; 
• отсутствуют повреждения изоляции кабеля 

связи; 
 

 ВНИМАНИЕ!!! 
При демонтаже индикатора 

ДКМ-140(Р) КАТЕГОРИЧЕСКИ 
запрещается использование 
режущего инструмента (угловая 
шлифовальная машина и др.), 
так же резак или сварочное 
оборудование для исключения 
нагрева корпуса ДКМ-140(Р) до 
высоких температур. Не 
соблюдение данных указаний 
может привести к серьезному 
ОТКАЗУ ДКМ-140(Р). 

 
 

6. Указания об ориентации ДКМ-140 
ДКМ-140(Р) монтируется на фланец ротора 

буровой установки между фланцем ротора и фланцем 
карданного вала (см. рисунок 2,3). Антенна 
(приёмопередатчик) монтируется на расстоянии не 

более 3-х метров в прямой видимости от ДКМ-140(Р). 
 

 
Рисунок 2. Схема установки ДКМ-140(Р) 

 

 
Рисунок 3. ДКМ-140(Р) в работе 

Индикатор крутящего момента взаимодействует со 
всеми модулями управления СКПБ ДЭЛ-150. ДКМ-140(Р) 
взаимодействует с модулем управления через ПС-150(Р), 
ПС-150(РА). Приёмопередатчик индикатора ДКМ-140(Р) 
соединяется кабельной линией связи с модулем 
управления комплекса ДЭЛ-150. 

ПС-150(Р) выполнен в прозрачном корпусе, что 
позволяет видеть светодиоды расположенные на плате и 
судить по их свечению о работе ДКМ-140(Р) (см. рисунок 
4;5). 

 

 
Рисунок 4. ПС-150(Р) (версия №1) 
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Световая индикация ПС-150(Р) (версия №1) 
1. Светодиод «Питание»: 

горит постоянно при подключении питания; 
2. Светодиод «Связь»:  

мигает при приеме данных от ДКМ-140(Р); 
3. Светодиод «Низкий заряд батареи»: 

горит, если батарея разряжена; 
4. Светодиод «Ошибка связи»:   

- кратковременно загорается при 
возникновении ошибок связи.  

- горит постоянно при потере связи с 
индикатором ДКМ-140(Р); 
 

 
Рисунок 5. ПС-150(Р) (версия №2) 

Световая индикация ПС-150(Р) (версия №2) 
1. Светодиод «Питание»: 

горит постоянно при подключении питания; 
2. Светодиод «Связь»:  

мигает при приеме данных от ДКМ-140(Р); 
3. Светодиод «Низкий заряд батареи»: 

горит, если батарея разряжена; 
4. Светодиод «Ошибка связи»:   

- кратковременно загорается при 
возникновении ошибок связи; 

- горит постоянно при потере связи с 
индикатором ДКМ-140(Р); 

5. Уровень заряда батареи 
 

Таблица 2. Технические характеристики ПС-150(Р) 
№ 
п/п 

Наименование технической 
характеристики 

Значение 

1 Рабочий диапазон, ГГц 2,4 
2 Выходная мощность, мВт 15 

3 
Диапазон температур 
окружающей среды, ºС 

-45 … +65 

4 
Номинальное напряжение 
питания, В 

12 … 18 

5 
Степень защиты по ГОСТ 
14254-96 

IP65 

6 Масса изделия, кг 0,2 
7 Габаритные размеры, мм 150×Ø30 

8 
Расстояние устойчивой 
радиосвязи, м 

3 

9 Маркировка взрывозащиты 1ExibIIBT5Gb 

 
Пояснение по версии программного обеспечения 

ПС-150(Р): на плате антенны ПС-150(Р) имеется 
обозначение с версией программного обеспечения (см. 
рисунок №5), а корпус радиомодуля ДКМ-140(Р) имеет 
две расцветки (черный и белый) (см. рисунок №6). 

  
Рисунок 6. Корпус радиомодуля 

 Антенна ПС-150(Р) с версией ПО v3.60 и выше, 
может работать с любым ДКМ-140(Р), как с чёрным так и с 
белым корпусом радиомодуля. 

Для переключения режимов работы антенны с ДКМ-
140(Р) с белым или черным корпусом радиомодуля, 
необходимо воспользоваться программным 
обеспечением «MBARW». После подключения к антенне 
при помощи конвертора и сервисного кабеля во вкладке 
«Регистры» необходимо ввести в регистр №9 значение 
«00001» в случае работы ПС-150Р с ДКМ-140(Р) с черным 
корпусом радиомодуля или значение «00257» при работе 
ПС-150(Р) с ДКМ-140(Р) с белым корпусом радиомодуля 
(см. рисунок №7). 

 

 

По умолчанию ПС-150(Р) с версией ПО 
v3.60 и выше, настроена для работы с 
ДКМ-140(Р) с черным корпусом 
радиомодуля. 

ПС-150(Р) с прошивкой ниже версии 
v3.60 работает ТОЛЬКО с ДКМ-140(Р) с 
белым корпусом радиомодуля. 
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Рисунок 7. Работа с программой MBARW 

 
Для работы с контроллерами и системами иных 

производителей необходимо применять в составе с 
ДКМ-140(Р) преобразователь сигнала ПС-150(РА) или 
его модификации, предназначенные для связи по 
радиоканалу с индикатором ДКМ-140(Р) и передачи 
полученной информации по токовому сигналу 4-20мА. 

 
 

 
Рисунок 8. ПС-150(РА) 

Световая индикация ПС-150(РА) 
А) Светодиод «Питание»: горит постоянно при 

подключении питания; 
Б) Группа светодиодов «Батарея»: отображает 

заряд батареи измерителя; 
В) Светодиод «Радио»: 

 при нормальной работе мигает зеленым; 
 при возникновении ошибки 

кратковременно загорается красным; 
 при пропадании связи горит красным 

постоянно; 
Г) Светодиод «RS485»: мигает при приеме данных 

от ДКМ-140(Р); 
Д) Светодиод «Канал 1»: Момент; 
Е) Светодиод «Канал 2»: Обороты. 
Ж) Кнопка обнуления показаний параметра: 

«РОТОР МОМЕНТ» 
 

Таблица 3. Технические характеристики ПС-150(РА) 
№ 
п/
п 

Наименование технической 
характеристики 

Значение 

1 
Предел допускаемой основной 
приведенной погрешности цифро-
аналогового преобразователя, % 

+0,25 

2 Количество токовых выходов, шт 2 

3 
Диапазон выходного тока 
преобразователя, мА 

4…20 

4 
Разрядность цифро-аналогового 
преобразователя, бит 

16 

5 
Функция преобразования входного 
сигнала 

линейная 

6 
Сопротивление нагрузки, 
подключаемое к выходу, Ом 

0…250 

7 Диапазон напряжений питания, В 10…30 
8 Потребляемая мощность, не более, Вт 1 

9 
Интерфейс связи с компьютером и 
внешним АСУ 

RS-485 

10 
Скорость обмена по интерфейсу RS-
485, бит/сек 

57600 

11 
Протокол связи, используемый для 
передачи информации 

ModBus 
RTU/ASCII 

12 
Степень защиты корпуса по ГОСТ 
14254, не ниже 

IP65 

13 Габаритные размеры, не более, мм 150х110x55 

14 Масса, не более, кг 0,2 

15 
Диапазон температур окружающей 
среды, ºС 

-45…+65 

 

 

По умолчанию ПС-150(РА) с версией ПО 
v4.21 и выше, настроена для работы с 
ДКМ-140(Р) с черным корпусом 
радиомодуля. 

ПС-150(РА) с прошивкой ниже версии 
v4.21 работает ТОЛЬКО с ДКМ-140(Р) с 
белым корпусом радиомодуля. 

 
7. Замена блока батарей ДКМ-140 

  

Внимание!!! Замену блока батарей 
проводить во вневзрывоопасной зоне. 
 
Внимание!!! Элементы питания меняются 
только в сборе с блоком батарей (см. 
рисунок №9) 

 
Рисунок 9. Пример блока батарей ДКМ-140(Р) 

Для замены блока батарей, необходимо: 
а) Установить ДКМ-140(Р) на ровную 

горизонтальную поверхность и при помощи 
шестигранного ключа 5 мм. открутить винты 
крепления крышки (8 шт.). 

б) Отсоединить разъём, расположенный в 
верхней части блока батарей на плате, нажав 
снизу на замок разъема. 

в) При помощи шестигранного ключа 4 мм. 
открутить винты крепления батарейного отсека 
(3 шт.). 

г) Извлечь батарейный отсек. 
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д) Установить новый блок батарей, предварительно 
убедившись в отсутствие посторонних предметов 
в датчике и повторить действия в обратном 
порядке. После закрепления батарейного отсека 
необходимо убедиться в отсутствие люфта блока 
батарей относительно корпуса ДКМ-140(Р). 
 

 

Отключение блока батарей не влияет на 
настройки измерителя.  

 
8. Кнопка “Обнуление показаний” 

Чтобы обнулить показания на выходах токовой 
петли, необходимо нажать и удерживать в течении 10 
секунд кнопку на передней стенке ПС-150(РА) (см. 
рисунок №8). После этого текущее значение будет 
записано в энергонезависимую память и показания на 
токовом выходе будут скорректированы на эту 
величину. 

 
9. Интерфейс 4-20 мА 

ПС-150(РА) имеет два канала токовой петли. 
    Канал №1 - сигнал параметра «РОТОР 

ОБОРОТЫ»: 
4мА – 0 об/мин 
20мА – 300 об/мин 
 

 Канал №2 – сигнал параметра «РОТОР 
МОМЕНТ»: 

4мА – 0 kN*m 
20мА – 10 kN*m 
 

Для изменения номинала используется 
специальное программное обеспечение 
«mmradio420test». 

При отсутствии связи (ответа) с внешним 
цифровым измерителем уровень токового выхода 
устанавливается в значение 3,6 мА. 

 

 
 

Рисунок 10. Схема подключения ПС-150(Р3А2) 

 
 

Рисунок 11. Схема подключения ПС-150(РА) 

ПС-150(Р2В2) имеет два выходных канала по 
напряжению в диапазоне 1-5В. 

 

 
Рисунок 12. Схема подключения ПС-150(Р2В2) 

10.  Монтаж внешних электрических связей 
При подключении ПС-150(Р) к МУ-150/МУ-150Е/МК-

140 следует использовать кабель связи универсальный 
ШР20/ШР20 из комплекта поставки (см. рисунок №13). 

 

 
Рисунок 13. Кабель связи универсальный ШР20/ШР20 

б 

в 

а 

г 
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Кабель от ПС-150 подключается к любому из 
разъёмов МУ-150/МУ-150Е/МК-140 промаркированных 
«RS-485/Датчик» (см. рисунок №14). 

 

 

Рисунок 14. Разъёмы МУ-150/МУ-150Е/МК-140 для 
подключения ДКМ-140(Р) 

11.  Проверка работоспособности ДКМ-140(Р) 
Для проверки работоспособности ДКМ-140(Р) 

необходимо подключить измеритель к МУ-150/МУ-
150Е/МК-140, подать питание и убедиться в 
отображении параметра со значением «РОТОР 
МОМЕНТ»/«РОТОР ОБОРОТЫ» на дисплее МУ-
150/МУ-150Е (см. рисунок №15). 

 

 
Рисунок 15. Показания на дисплее  

модуля управления в рабочем режиме 
 

Для ДКМ-140(Р) существует два режима работы: 
«Активный» (светодиод на корпусе ДКМ-140(Р) 

мигает ритмично, синхронно со светодиодом «2» (см. 
рисунок №4,5) и со светодиодом «D» (см. рисунок №8); 

«Спящий» (светодиод на корпусе ДКМ-140(Р) 
мигает 1 раз в 3 секунды). 

 
12.  Возможные неисправности 

В случае возникновения проблем с 
функционированием ДКМ-140(Р), осмотрите устройство 
на наличие видимых повреждений и попытайтесь 
визуально установить причину неисправности. 
Возможные неисправности и методы их устранения 
приведены в таблице №4. 

 
Таблица 4. Возможные неисправности и способ их 
устранения 

Описание 
неисправности 

Возможные 
причины 

неисправности 

Способ 
устранения 

Появление 
символов «----» на 
дисплее модуля 

управления 
напротив 

параметра 

 

Повреждён 
кабель связи 

1. Проверить 
исправность 
кабеля связи от 
МУ-150/МК-140 
до ПС-150(Р) 
2. Подключить 
кабель связи ПС-
150(Р) в другой 
свободный 
разъем модуля 
управления 
150/150E 
маркированный 
«ДАТЧИК» 
3. Заменить ПС-
150(Р) 

Вышел из строя 
приемопередат
чик ПС-150(Р) 

 
 

Появление 
символов «???» 

на дисплее 
модуля 

управления  

 

Разрядился 
элемент 

питания датчика 
ДКМ-140(Р) 
(отсутствие 

световой 
индикации на 

датчике) 1. Заменить 
элемент питания 

2. Соблюдать 
расстояние 

между приемо - 
передатчиком и 
ДКМ-140(Р) для 

устойчивой 
радиосвязи (см. 

таблицу №1) 
3. Заменить 
ДКМ-140(Р) 

Расстояние от 
ПС-150(Р) до 
ДКМ-140(Р) 
более 3-х 
метров. 

Вышел из строя 
ДКМ-140(Р) 

Отсутствие 
параметра на 

дисплее модуля 
управления 

Поврежден 
кабель связи 1. Проверить 

исправность 
кабеля связи от 
МУ-150/МК-140 
до ПС-150(Р) 
2.Подключить 

кабель ПС-
150(Р) в другой 

свободный 
разъем МУ-

150/150E или 
МК-140 

маркированный 
«ДАТЧИК» 

3. Проверить 
адрес устройства 
(см. таблицу №7 
в РЭ СКПБ ДЭЛ-

150) 

Выход из строя 
приемопередат
чика ПС-150(Р) 

Выход из строя 
платы 

гальванической 
развязки 

RS_485 модуля 
управления 

Не верный 
адрес 

устройства 

 
13.   Настройка параметра «РОТОР МОМЕНТ» 

Настройка параметра «РОТОР МОМЕНТ» проводится 
в соответствии с указаниями инструкции по настройке 
ДЭЛ-150. 

Для настройки параметра «РОТОР МОМЕНТ», 
необходимо разблокировать клавиатуру модуля 

управления/нажать +  и выбрать в списке 

соответствующий параметр и нажать кнопку . 
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РОТОР МОМЕНТ, k H* M
 >МАКС          0 0. 0 00
  МИН             - - - -
  УСТ. НУЛЯ       0 . 000
  КОЭФФ       001 . 0000
  ИНВЕР. ЗНАЧ.      ОТКЛ
  НАСТРОЙКИ AI N
   МИН          0. 0000
   МАКС         196 . 1 3
  НАСТРОЙКИ AOUT
   МИН            - - - -
   МАКС           - - - -
  ЕД. ИЗМЕРЕНИЯ    kH* M

 
 

- В меню настроек параметра ввести 
значение в строках: «МАКС», «КОЭФФ». 
Для определения коэффициента см. раздел 
№14 данного руководства; 

- Перейти на строку «УСТ.НУЛЯ» и провести 
обнуление (при необходимости) нажатием 

одновременно комбинации кнопок: +

 (значение нагрузки отобразится в 
строке «УСТ.НУЛЯ» и сохранится в памяти 
прибора); 

- «ИНВЕР.ЗНАЧ.» - включить при 
отрицательном значении момента 

- «НАСТРОЙКА AIN» - настройка аналогового 
входа (для использования датчиков с 
аналоговым выходом) 

- «НАСТРОЙКА AOUT» - настройка 
аналагового выхода ПС-150(4К) 

- «ЕД.ИЗМЕРЕНИЯ» - изменение еденицы 
измерения 

 
14.  Определение коэффициента параметра  

             «РОТОР МОМЕНТ» 
В случае, если ДКМ-140(Р) установлен на фланце 

ротора (см. рисунок №16), то необходимо учитывать 
значение передаточного числа (отношения) ротора, 
указанного в технических характеристиках на ротор. 
Данное значение необходимо ввести в настройках 
прибора ДЭЛ-150 в поле «КОЭФФ» (см. раздел №13 
данного руководства). 

На рисунке №16 указан пример кинематической 
схемы с передаточным числом (отношением) ротора 
«Р-560». 

 
Рисунок 16. Пример кинематической схемы №1 

В случаях, когда нет возможности монтировать ДКМ-
140(Р) на фланце ротора и он установлен на фланце 
углового редуктора или подшипникового узла (см. рисунок 
№17), то необходимо учитывать не только значение 
передаточного числа углового редуктора ротора, но и все 
передаточные числа механизмов находящихся между 
ДКМ-140(Р) и столом ротора. Искомый коэффициент 
будет равен произведению всех промежуточных значений 
передаточных чисел. В данном примере: 

КОЭФФ=3,61*1,19=4,295 
(высчитанное значение необходимо ввести в 

настройках прибора ДЭЛ-150 в поле «КОЭФФ», смотри 
раздел №13 данного руководства). 

 

 
Рисунок 17. Пример кинематической схемы №2 

 
15.  Определение коэффициента параметра  

«РОТОР ОБОРОТЫ» 
Для определения коэффициента для параметра 

«РОТОР ОБОРОТЫ» ДКМ-140(Р) необходимо: 
 Установить коэффициент параметра «РОТОР 

ОБОРОТЫ» / «КОЭФФ» - 1.00 

РОТОР ОБОРОТЫ, об/ мин
 >МАКС          00. 000
  МИН             - - - -
  КОЭФФ       001 . 0 000
  НАСТРОЙКИ AI N
   МИН          000000
   МАКС         000020
  НАСТРОЙКИ AOUT
   МИН            - - - -
   МАКС           - - - -

 
 Задать известную (фактическую) скорость 

вращения ротора (например, N1=5 об/мин) 
 Зафиксировать показания индикатора ДКМ-

140(Р) на приборе ДЭЛ-150 при коэффициенте 
– «1» (например, N2=30 об/мин) 

 Высчитать коэффициент по формуле         
КОЭФФ=N1/N2=5/30=0,16 

 Ввести высчитанный коэффициент 
КОЭФФ=0,16 в параметр «РОТОР 
ОБОРОТЫ»/«КОЭФФ» 
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РОТОР ОБОРОТЫ, об/ мин
  МАКС          00. 000
  МИН             - - - -
 >КОЭФФ       000 . 1600
  НАСТРОЙКИ AI N
   МИН          000000
   МАКС         000020
  НАСТРОЙКИ AOUT
   МИН            - - - -
   МАКС           - - - -

 

 «НАСТРОЙКА AIN» - настройка аналогового 
входа (для использования датчиков с 
аналоговым выходом) 

 «НАСТРОЙКА AOUT» - настройка 
аналогового выхода ПС-150(4К) 

 

16.  Перечень критических отказов, возможных 
ошибок персонала (пользователя), приводящих к 
аварийным режимам оборудования, и действий, 

предотвращающих указанные ошибки 
Неправильная подача питания может привести к 

отказу работы оборудования. Внешние проявления 
отказа: полное отсутствие световой индикации. 

Неправильно выставленные максимальные 
значения (уставки) по параметрам могут привести к 
неправильной работе контролируемого оборудования 
при превышении максимально допустимого уровня по 
контролируемому параметру. 

Короткое замыкание или обрыв в линии питания и 
связи датчика. Может привести к потере связи с 
датчиком. Внешнее проявление отказа: отсутствие 
данных по параметру, вопросительные знаки или тире 
вместо данных по параметру. Отсутствие данных по 
остальным параметрам. 

В случае отказа датчика или модуля управления, 
необходимо проверить техническое состояние 
оборудования, согласно разделу содержащего 
перечень возможных неисправностей. Если устранение 
причины отказа, не привело к правильной работе, 
необходимо прекратить эксплуатацию и заменить на 
заведомо исправное оборудование. Неисправное 
оборудование отправить в ремонт на предприятие 
изготовитель или в сервисный центр. 

При отказах, способных привести к аварийным 
ситуациям, необходимо провести замену вышедшего из 
строя оборудования. При необходимости, отключить 
дополнительные устройства, контролирующие 
нетехнологические параметры. 

Во всех случаях, не описанных в настоящем 
руководстве, руководствоваться Федеральными 
нормами и правилами в области промышленной 
безопасности "Правила безопасности в нефтяной и 
газовой промышленности". 
 

17.   Порядок технического обслуживания 
Техническое обслуживание проводится в 

следующем порядке: 
1. Очистка от загрязнения корпуса ДКМ-

140(Р); 
2. Проверка сохранности пломб; 
3. Проверка наличие и прочность установки 

крепежных элементов; 
4. Очистка от загрязнения разъемов и 

контактных групп; 
5. Проверка отсутствия видимых 

механических повреждений; 
6. Замена и (или) ремонт поврежденной 

кабельной продукции; 

7. Замена поврежденных разъемов. 
Контакты разъёмов промыть спиртобензиновой 

смесью (потребность 3мл) с помощью мягкой кисти, после 
очистки и просушки обработать вазелином марки КВ-
3/10Э. Резьбу на разъёмах рекомендуется обработать 
графитовой смазкой. 

 

 

Отсутствие отметок о проведении 
технического обслуживания в паспорте 
(раздел «Учет технического обслужива
ния») ВЛЕЧЕТ НАРУШЕНИЕ ПРАВИЛ 
ЭКСПЛУАТАЦИИ, и предприятие 
изготовитель вправе снять с себя 
гарантийные обязательства. 

 
18.  Параметры предельных состояний 

В случае сильных механических повреждений, 
нарушения герметичности, нарушения пломб, нагрева 
частей до недопустимых температур, подача 
недопустимых токов и напряжений, изменении 
калибровочных данных, дальнейшая применение по 
назначению недопустимо или нецелесообразно, либо 
восстановление его исправного или работоспособного 
состояния невозможно или нецелесообразно. 

 
19.  Маркировка и упаковка 

Маркировка (см. рисунок №17), нанесенная на 
корпуса составных частей ДКМ-140(Р) включает 
следующие данные: 

1. Товарный знак или наименование 
предприятия-изготовителя; 

2. Тип изделия;  
3. Заводской номер и год выпуска; 
4. Маркировку взрывозащиты; 
5. Специальный знак взрывобезопасности; 
6. Диапазон значений температур окружающей 

среды при эксплуатации; 

 
Рисунок 18. Пример маркировки ДКМ-140(Р) 

Также могут быть использованы другие данные, 
требуемые нормативной и технической документацией, 
которые изготовитель должен отразить в маркировке. 

Для транспортировки ДКМ-140(Р) в составе СКПБ 
ДЭЛ-140, ДЭЛ-150 используются ящики изготовленные из 
фанеры с металлическими ручками для переноски. 

 
20.  Комплектность 

Полная комплектность указывается в паспорте на 
изделие. 
 

21.  Текущий ремонт 
Ремонт ДКМ-140(Р) производится на предприятии-

изготовителе или на специализированном предприятии. 
 

 

Отсутствие отметок о проведении 
ремонта в паспорте (раздел «Учет 
ремонта») ВЛЕЧЕТ НАРУШЕНИЕ 
ПРАВИЛ ЭКСПЛУАТАЦИИ, и 
предприятие-изготовитель вправе 
снять с себя гарантийные 
обязательства. 

 
22.  Хранение 

Вся номенклатура требует бережного отношения, 
хранения в сухих, чистых помещениях с постоянной 
температурой от -50 °С до +50 °C и относительной 
влажностью воздуха не более 80%. 
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Поступающие на склады приборы в таре завода-
изготовителя не распаковываются, пакетируются на 
плоские поддоны и укладываются штабелем или в 
ячейки стеллажей. 

Опломбированные заводом - изготовителем 
приборы, вскрывать на складах не разрешается. 

Небольшие приборы и аппараты, поступающие в 
индивидуальной упаковке, укладываются на хранение в 
ящичные поддоны с установкой в штабель. 

Приборы и компоненты без индивидуальной 
упаковки следует хранить в ячейках стеллажей не 
более, чем в 3 рядов по высоте с применением 
прокладочных материалов между ними. 

Мелкие приборы и изделия, поступающие без 
упаковки, можно хранить в мелкоячеистых стеллажах и 
шкафах, при этом в одной ячейке должны храниться 
приборы или изделия одного типа. 

 

 

Отсутствие отметок о хранении в 
паспорте (раздел «Хранение») ВЛЕЧЕТ 
НАРУШЕНИЕ ПРАВИЛ ЭКСПЛУАТАЦИИ, и 
предприятие-изготовитель вправе снять 
с себя гарантийные обязательства. 

 
23.  Транспортирование 

Транспортирование комплекта в упакованном виде 
допускается всеми видами закрытого транспорта. ДКМ-
140(Р) в упаковке для транспортирования допускает 
воздействие транспортной тряски с ускорением 30 м/с2 
с частотой ударов 100 в минуту или 1500 ударов с тем 
ускорением. 

 
24.  Утилизация 

Утилизация ДКМ-140(Р) производится согласно 
требованиям и нормам, применяемым в нефтяной и 
газовой промышленности. 

 
 

25.  Гарантийные обязательства 
Гарантийный срок эксплуатации – 12 месяцев со 

дня продажи. 
Полное описание гарантийных обязательств 

описано в паспорте на устройство. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ООО НПП «Петролайн-А» 
Адрес: РФ, Республика Татарстан, г. Набережные Челны, 

Элеваторная гора, улица Лермонтова, 53А 
Почтовый адрес: 423819, Республика Татарстан,  

г. Набережные Челны, а/я 90 
Тел/Факс: +7 (8552) 535-535, E-mail: main@pla.ru 

сайт: www.pla.ru 


